
HM59D – 2.4 GHZ Anschluß 
 
Speedregler Anschluß  
 
kurzes 2 adriges Kabel weiß pink > Heckmotor 
langes 2 adriges Kabel weiß pink > Hauptmotor 
4 adriges Kabel vom Speedregler 
Stecker orange           >  an 1 
Stecker schwarz/rot/weiß >  an 2 
 
Anschlußbelegung Reciever 
 
1 Tail Rotor orange vom Speedregler 
2 Hauptmotor schwarz rot weiß  vom Speedregler 
3 nicht belegt 
4 nicht belegt 
5 nicht belegt 
6 Servo hinten links  in > Flugrichtung 
7 Servo hinten rechts in > Flugrichtung 
8 Servo vorne in > Flugrichtung 
 


